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COMPANY PROFILE MANUFACTURING & SERVICE

华南机器人

华南机器人科技（广东）有限公司

公司成立于2017年6月13日，总部位于广州花都汽车城，占地面积6000平方米，主要从事工业机器人的生
产制造、设备维修、销售及自动化应用服务。

截至2025年，公司社保人数83人，工程技术人员超过30人，包含博士及高级工程师。团队具备机械、电
子、电气、软件、视觉技术的研发应用与系统整合能力。

应用覆盖冲锻压、搬运码垛、视觉拆垛破包投料及机床上下料。

2017
成立年份

6000
总部面积 / ㎡

83
社保人数 / 人

截至2025年

30+
工程技术人员

总部新厂房（在建效果图）

智能工厂 ∙ 解决方案提供商

制造与服务

广州总部（在用厂房）

生产制造与机加工区

苏州分公司（昆山） / 设备维修与销售服务
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围绕工业机器人的生产制造、设备维修与销售，提供自动化应用及系统整合服务。

Robot manufacturing, maintenance, sales and system integration services.
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华南机器人科技（广东）有限公司
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01  协作机械臂
Collaborative robot arm

02  真空末端执行器
Vacuum end effector

03  辊筒输送单元
Roller conveyor

04  设备底座
Machine base

05  操作界面
Operator interface

06  电气控制柜
Electrical control cabinet

产品配置 Parameters

类型 品牌

运动控制器 中国 纳博特

电机 中国 清能德创

伺服 中国 清能德创

减速机 中国 德美

开关按钮 国产

急停开关 国产

指示灯 国产

开关电源 明纬

断电器 中国 正泰

显示屏

真空吸盘/海绵吸盘

光电传感器 中国 精嘉科

电磁阀 台湾 亚德客

中国 华南机器人  工业级

中国 华南机器人

华南机器人科技（广东）有限公司
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华南机器人科技（广东）有限公司
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码垛设备示意 Palletizing equipment 装箱应用示意 Packing application



华南机器人科技（广东）有限公司

CR30­1900
协作码垛机器人 COLLABORATIVE PALLETIZING ROBOT
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1900

型号 Model number CR30­1900

最大负载(kg) Maximum load (kg) 30kg

臂展(mm) Reach (mm) 1900mm

轴数 Number of axes 5轴

码垛高度(mm) Palletizing height (mm) ≤1800mm（含托盘）

重复定位精度(mm) Repeatability (mm) ±0.1mm

机器人高度(mm) Robot height (mm) 1800­2800mm

升降行程(mm) Lifting stroke (mm) 不带升降

适用托盘规格(mm) Pallet dimensions (mm) 1200×1200×140mm

设备展开尺寸(mm) Overall dimensions (mm) 1200×2600×2800mm

本体重量(kg) Machine weight (kg) 430kg

电源容量(kVA) Power supply capacity (kVA) 8kVA

温度范围(℃) Temperature range (°C) -15~55℃

相对湿度 Relative humidity 20~80%RH（不结露）

允许振动(m/s²) Permissible vibration (m/s²) ≤4.9m/s²

气体及液体要求 Gas and liquid conditions 无引火性、腐蚀性气体或液体

水油粉尘要求 Water, oil and dust 避免接触水、油及粉尘

电磁环境要求 Electromagnetic environment 远离电磁干扰源

1360

15
80

860



华南机器人科技（广东）有限公司

CR30L­1900
协作码垛机器人 COLLABORATIVE PALLETIZING ROBOT
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型号 Model number CR30L­1900

最大负载(kg) Maximum load (kg) 30kg

臂展(mm) Reach (mm) 1900mm

轴数 Number of axes 6轴

码垛高度(mm) Palletizing height (mm) ≤2300mm（含托盘）

重复定位精度(mm) Repeatability (mm) ±0.1mm

机器人高度(mm) Robot height (mm) 1800­2800mm

升降行程(mm) Lifting stroke (mm) 标准500mm，可定制

适用托盘规格(mm) Pallet dimensions (mm) 1200×1200×140mm

设备展开尺寸(mm) Overall dimensions (mm) 1200×2600×2800mm

本体重量(kg) Machine weight (kg) 480kg

电源容量(kVA) Power supply capacity (kVA) 8kVA

温度范围(℃) Temperature range (°C) -15~55℃

相对湿度 Relative humidity 20~80%RH（不结露）

允许振动(m/s²) Permissible vibration (m/s²) ≤4.9m/s²

气体及液体要求 Gas and liquid conditions 无引火性、腐蚀性气体或液体

水油粉尘要求 Water, oil and dust 避免接触水、油及粉尘

电磁环境要求 Electromagnetic environment 远离电磁干扰源

1900

1360

15
80

860



华南机器人科技（广东）有限公司

CR50­1900
协作码垛机器人 COLLABORATIVE PALLETIZING ROBOT
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型号 Model number CR50­1900

最大负载(kg) Maximum load (kg) 50kg

臂展(mm) Reach (mm) 1900mm

轴数 Number of axes 5轴

码垛高度(mm) Palletizing height (mm) ≤1800mm（含托盘）

重复定位精度(mm) Repeatability (mm) ±0.1mm

机器人高度(mm) Robot height (mm) 1800­2800mm

升降行程(mm) Lifting stroke (mm) 不带升降

适用托盘规格(mm) Pallet dimensions (mm) 1200×1200×140mm

设备展开尺寸(mm) Overall dimensions (mm) 1200×2600×2800mm

本体重量(kg) Machine weight (kg) 450kg

电源容量(kVA) Power supply capacity (kVA) 10kVA

温度范围(℃) Temperature range (°C) -15~55℃

相对湿度 Relative humidity 20~80%RH（不结露）

允许振动(m/s²) Permissible vibration (m/s²) ≤4.9m/s²

气体及液体要求 Gas and liquid conditions 无引火性、腐蚀性气体或液体

水油粉尘要求 Water, oil and dust 避免接触水、油及粉尘

电磁环境要求 Electromagnetic environment 远离电磁干扰源

1900

1360

15
80

860



华南机器人科技（广东）有限公司

CR50L­1900
协作码垛机器人 COLLABORATIVE PALLETIZING ROBOT
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型号 Model number CR50L­1900

最大负载(kg) Maximum load (kg) 50kg

臂展(mm) Reach (mm) 1900mm

轴数 Number of axes 6轴

码垛高度(mm) Palletizing height (mm) ≤2300mm（含托盘）

重复定位精度(mm) Repeatability (mm) ±0.1mm

机器人高度(mm) Robot height (mm) 1800­2800mm

升降行程(mm) Lifting stroke (mm) 标准500mm，可定制

适用托盘规格(mm) Pallet dimensions (mm) 1200×1200×140mm

设备展开尺寸(mm) Overall dimensions (mm) 1200×2600×2800mm

本体重量(kg) Machine weight (kg) 500kg

电源容量(kVA) Power supply capacity (kVA) 10kVA

温度范围(℃) Temperature range (°C) -15~55℃

相对湿度 Relative humidity 20~80%RH（不结露）

允许振动(m/s²) Permissible vibration (m/s²) ≤4.9m/s²

气体及液体要求 Gas and liquid conditions 无引火性、腐蚀性气体或液体

水油粉尘要求 Water, oil and dust 避免接触水、油及粉尘

电磁环境要求 Electromagnetic environment 远离电磁干扰源

1900

1360

15
80

860



华南机器人科技（广东）有限公司
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装箱应用示意 Packing application illustration

1 进料定位
Product infeed

2 真空抓取
Vacuum handling

3 自动装箱
Carton packing

BR­30协作装箱机器人工作站
BR­30 COLLABORATIVE PACKING ROBOT WORKSTATION

BR­30

1900mm

1900



TECHNICAL PARAMETERS 技术参数

84
0

700
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94
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23
32

12
17

 (L × W × H)（长×宽×高）

Operating rangeQuipment size 设备尺寸&工作范围

COLLABORATIVE PALLETIZING ROBOT 人器
机垛
码作
协

单相220V10%，50Hz/60Hz协
电箱/Electric box： 700*320*1200mm
主机/Host machine： 2200*500*1100mm
150Kg
5kgf/cm²,0.6 Mpa
3Kw

Carton size height (mm)
Carton width (mm)
Carton size length (mm)
Packing time (Pcs/min)
Robot maximum travel
load
Machine type

Power supply type

Machine dimensions (mm)
Net weight of machine (kg)
Air pressure supply (kgf/cm²)
Total power (kW)

纸箱尺寸高（mm）
纸箱尺寸宽（mm）
纸箱尺寸长（mm）
装箱节拍（Pcs/min）
机器人最大行程
负载
机型

电源类型

机器外形尺寸（ mm ）
机器净重（千克）
气压源供应（ kgf/cm²）
总功率（千瓦）

华南机器人科技（广东）有限公司
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装箱应用示意 Packing application illustration

1 进料定位
Product infeed

2 真空抓取
Vacuum handling

3 自动装箱
Carton packing

BR­50协作装箱机器人工作站
BR­50 COLLABORATIVE PACKING ROBOT WORKSTATION

BR­50

50KG

≤8/PCSmin 

≤600
≤500
≤450

1900mm


